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内容概要

本书是作者及其合作者长期以来在强非线性振动领域科研成果的系统总结、书中全面地介绍求解强非
线性振动周期解的增量谐波平衡法（IHB法）和各种推广的摄动方法，包括改进的L-P法、椭圆函
数L-P法、广义谐波函数KBM法、广义谐波函数平均法、广义谐波函数L-P法、广义谐波函数多尺度法
和摄动一增量法等，这些方法为我们研究各种强非线性振动问题提供了强有力的工具，本书对每种方
法都力求阐明其创新思想，简要给出其公式推导，举出其应用例子，并介绍与其相关方法国际上的最
新研究动态。
    本书可供从事非线性振动研究、教学和工程设计的研究生、教师和科研技术人员参考。
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员会委员，《振动与冲击》、《动力学与控制学报》杂志编委．长期从事非线性振动理论研究，在国
内外重要杂志上发表论文60多篇，1992获广东省自然科学奖三等奖，1998年获教育部科技进步奖三等
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编辑推荐

《强非线性振动系统的定量分析方法》可供从事非线性振动研究、教学和工程设计的研究生、教师和
科研技术人员参考。
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