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前言

　　C语言是广泛应用的一种程序设计语言，许多计算机控制的实时测控系统的软件是由C语言实现的
。
C语言应用在实时测控系统时，必然要涉及端口输入／输出控制、硬件中断程序设计和软件中断程序
设计。
而且，实时测控系统程序设计还经常遇到对一些常用芯片的控制，如串行口、并行口及A／D转换器
（模／数转换器）、D／A转换器（数／模转换器）接口的编程等方面的问题。
但是，现在C语言程序设计的课程和教材通常不涉及这方面的内容，使许多学过C语言程序设计的理工
科学生却不会编写控制硬件的程序。
本书就是想要帮助读者解决这样一些问题。
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内容概要

　　本书由浅人深地从编程实践的角度介绍了C语言在测量与控制领域应用的基本方法。
这些内容通常是一般c语言程序设计书籍所不涉及，却是测控领域工程技术人员需要掌握的。
本书主要包括输入/输出端口的控制，硬件中断程序设计，软件中断程序设计，精确定时程序设计，串
口通信程序设计，曲线的绘制，并行接口的使用与步进电动机的控制，数据采集与处理程序设计，闭
环控制系统程序设计等内容。
书中举了大量的实例，程序简单实用。
由于编程涉及测控系统中的硬件设备，所以对一些常用芯片、器件、装置的原理和使用方法进行了简
单的介绍。
本书还介绍了数据采集与处理系统、计算机闭环控制系统的基本工作原理和设计方法。
　　本书还包括了实验指导书的内容。
实验内容包括基本实验和扩展实验两部分，以利于根据学生的情况因材施教。
　　本书可作为理工科专业研究生或电类专业本科生的教材，授课40学时左右，实验16学时。
本书也可作为工程技术人员的一本实用性较强的参考书。
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章节摘录

　　第1章绪论　　1．1C语言的特点　　C语言是目前使用最广泛的一种程序设计语言，也是测量、
控制和通信等领域中最常用的一种程序设计语言。
　　C语言有如下一些特点：　　1）语言表达能力强。
C语言表达能力强而灵活，它既有面向硬件和系统，像汇编语言那样可以直接访问硬件的功能，又有
高级语言面向用户，容易理解，便于阅读和书写的优点。
　　2）模块化能力强。
C语言程序由函数形式组成，十分有利于把整个程序分割成若干个功能相对独立的程序模块，并且为
程序模块之间相互调用和参数传递提供了方便。
　　3）数据类型丰富。
C语言具有现代语言的各种数据类型，基本的数据类型有字符型（Char）、整型（int）、长整型
（10ng）、浮点型（float）、双精度型（double），还有无符号字符型（unsignedChar）、无符号整型
（unsignedint）、无符号长整型（unsignedlong）等。
在这些基础上可以产生各种构造类型，如数组、指针、结构、联合等。
利用这些数据类型可以实现复杂的数据结构，如链表、树等。
　　4）运算符丰富。
C语言的运算符包括的范围很广，除了包括一般高级语言中的算术运算符、逻辑运算符、关系运算符
之外，还具有位运算符、指针运算符等。
所以C语言的数据处理能力强，具有其他高级语言难以实现的一些功能。
　　5）可移植性好。
C语言本身不依赖于机器硬件，在使用不同CPU的计算机上，C语言程序差别不是很大。
这一点与汇编语言不同，汇编语言是一种面向机器的低级语言，汇编语言的许多指令是针对CPU的结
构而设计的。
因而，不同CPU的汇编语言指令差别较大，移植比较麻烦。
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编辑推荐

　　《C语言在测量和控制中的应用》注意软件与硬件结合、理论与实践结合，由浅入深地讲解了C语
言在测控领域应用的方法和特点。
书中的计算机采用使用数量最多的PC系列微机，并尽量利用PC本身的硬件资源，如8259A中断控制器
、8254定时器／计数器、打印机接口、串行口等。
编程主要采用使用人数最多的TurboC2．0版本，使《C语言在测量和控制中的应用》内容的通用性更
好。
这样的内容安排，可以使读者动手实践的条件比较容易实现。
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