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内容概要

数字信号处理是从20世纪60年代以来，随着现代信息科学和计算机技术的进步与集成电路技术的发展
而迅速发展起来的一门新兴学科。
数字信号处理在各个方面得到了广泛应用，其重要性在多个领域中日益体现。
数字信号处理是信息工程、电子科学、通信工程等电子信息类专业必须掌握的专业基础知识和必修内
容。
因此，数字信号处理这门课程得到了高度的重视，几乎所有的工科院校都开设了这门课程，国内外也
出版了很多的教材。
而《数字信号处理》作为工科类电气信息各专业本科二、三年级的教材，着重基本原理的阐述，力求
使基本概念与工程技术紧密联系，保持经典性与先进性之间的协调。

《数字信号处理》包括五部分内容：第一部分包括前两章和第9章，内容是离散时间信号与系统的基
础理论；第二部分包括第3、4章，讨论的是快速傅里叶变换算法；第三部分包括第5、6、7章，讨论的
是IIR及FIR型数字滤波器的设计；第8章构成第四部分，讨论有限字长效应，是数字信号处理的误差分
析基础；第10章是实验，构成第五部分。
本书主要作为大专院校电气信息类专业的教材，或者作为相近专业选修课教材；也可作为有关科技人
员在数字信号处理方面的参考书。
本书由张维玺、武晓春、张俐、刘舒祺老师编写。
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