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内容概要

　　无线电导航的基本理论，系统定位误差理论，多种不同导航系统的工作原理、组成及信号设计与
处理的关键技术和无线电导航系统的其他应用潜力。
全书分为9章，第1章和第2章阐述了导航的基本概念和技术基础；第3章深入研究系统定位的一系列误
差理论；第4章至第8章结合导航原理，有针对性地对直线、圆和双曲线等无线电导航系统的原理、相
关技术及具体应用进行讲解；第9章介绍了组合导航系统的基本原理。
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编辑推荐

　　《无线电导航原理及应用》可以作为导航及导航相关专业本科的专业理论教材，也可以作为导航
及导航相关专业的研究生的自学教材，以及从事导航专业的技术人员和技术管理人员的技术培训教材
与工作参考书籍。
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