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内容概要

　　导航/制导与控制技术足无人飞行器设计中最为关键的核心技术之一。
该技术工程性强，如果缺少实践性环节的学习和锻炼，将对飞行控制技术的深刻理解和掌握产生影响
。
本实验教程通过对导航制导控制系统组成原理的深入分析，在组件、系统和试验评估3个层次上合理
组织实验模块，旨在让学生借助实验手段较为全面地掌握导航制导与控制技术。
实验教程包括基础篇、实验篇和参考篇三大部分。
基础篇主要介绍了ACE一1型导航制导控制实验装置，包括：惯组、舵系统和弹载控制器等组件的实验
原理，导航综合原理以及半实物仿真实验原理．是学生顺利完成各项课程实验的基础性内容。
实验篇是为确保学生有序完成相关实验内容而编写的，包括五大实验模块共15个实验的详细实验指导
说明，是学生进行实验研究的直接参考资料和实验要求材料。
参考篇收录了实验中可能经常使用的工具软件的简要说明、关键器件手册、某些配套数据及其说明。
　　《国防科技大学研究生系列规划教材·空天科学与工程系列教材：无人飞行控制系统实验教程》
可作为航空、航天高等院校相关学科专业高年级学生、研究生的实践课程教材，或作为毕业设计、课
程设计和实验研究的辅导性教材；也可作为从事飞行器设计、导航／制导与控制及飞行控制系统仿真
等相关领域技术人员的工程实践活动的参考书。
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