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内容概要

　　飞行控制技术是导弹、无人机和运载火箭等无人飞行器设计中最为核心的技术之一，理论性和工
程性都很强，它的科学分析、正确设计和有效工程实现对无人飞行器的功能和性能的提高起着至关重
要的作用。
《无人飞行控制技术与工程》立足于工程特点，详细阐述了无人飞行器控制系统的功能组件原理，以
及系统设计、集成和仿真评估技术。
包括飞行控制系统工程设计与工程研制过程，控制对象、敏感装置和执行机构等的分析与建模，制导
律和控制律的分析与设计，系统综合设计与试验，以及仿真系统集成与实现，仿真试验的组织与实施
。
其内容丰富、全面，工程性强，旨在较为全面反映无人飞行器导航、制导与控制方面的工程技术水平
和相关理论成果，同时概括了作者们长期从事该领域的教学科研成果。

　　《无人飞行控制技术与工程》可作为航空、航天高等院校相关学科专业高年级学生、研究生的课
程教材；也可作为飞行器设计、导航／制导与控制及飞行控制系统仿真等相关领域工程技术人员的参
考资料。
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