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内容概要

人工智能经过50多年的研究开发，已经从传统的、学派分立、层次分离的“狭义人工智能”，发展成
为现代的、多学派兼容、多层次结合、多智体协同的“广义人工智能”。
现代“广义人工智能”学科体系包括：“机器智能、智能机器”2个方面，“高层思维智能、中层感
知智能、基层行为智能”3个层次，以及多个
“人工智能”学科分支。
为此，《广义人工智能》(作者涂序彦、马忠贵、郭燕慧)围绕3个层次和2个方面，论述“机器思维与
思维机器”、“机器感知与感知机器”及“机器行为与行为机器”。
《广义人工智能》可供从事智能科学与技术、信息科学、控制科学与工程等领域研究的科技工作者及
高等院校相关专业的师生参考。
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作者简介

涂序彦教授，博士生导师，中国人工智能学会荣誉理事长、学术指导委员会主席，北京市人工智能学
会名誉理事长，
“拟人系统”国际学术会议主席。
曾任中国人工智能学会理事长、中国自动化学会常务理事、中国软件行业协会常务理事，全球华人智
能控制与智能自动化大会主席、世界专家系统大会(远东区)主席。
兼任中国军事科学院特邀研究员，清华大学智能技术与系统国家实验室学术委员等。
涂序彦教授创立多变量协调控制理论，最经济控制理论；倡导人体控制论、大系统控制论新学科，开
拓人工智能、专家系统、智能控制、智能管理，以及人工生命新方法、新技术。
出版学术论著多部，发表学术论文三百多篇。
马忠贵，1974年出生，工学博士，北京科技大学计算机与通信工程学院副教授，现任通信工程系副主
任。
主要研究方向为：智能通信、移动计算、智能信息处理。
作为课题负责人主持国家自然科学基金项目、物联网专项、北京市自然科学基金等纵向课题4项。
作为主要研究人员参加国家"863"计划重点项目、“十一五”科技支撑计划项目、教育部科学技术研究
重大项目、国家自然科学基金项目、北京市自然科学基金课题8项。
已发表论文40余篇，其中三大检索30余篇次，编著学术著作3部，出版教材1部。
已申请国家发明专利1项，获得计算机软件著作权2项。
郭燕慧，2003年获北京邮电大学信号与信息处理专业博士学位。
2004在北京科技大学控制理论与科学博士后流动站工作3年。
2006年被评为副教授，2009年由国家基金委派出至美国匹兹堡大学做访问学者1年。
研究方向为数字内容信息安全、智能信息处理。
发表论文20余篇(6篇EI检索)，参与编写和翻译的教材5部，拥有多项专利和软件著作权。
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章节摘录

版权页：   插图：   例如，产生式系统就是一种采用产生式表示方式的知识库。
在产生式系统中，事实库与规则库相对独立，可分别对其进行增删、修改和更新；事实库的内容可供
所有的规则进行访问，规则库的规则也可供所有事实使用；规则库中各规则相对独立，不相互调用，
不相互牵制。
产生式系统的知识库设计有利于知识的增删和修改，便于知识获取与学习，灵活利用知识及咨询解释
。
但是，检索、查询效率较低，对于复杂问题将产生“组合爆炸”。
因此，在实际系统的知识库设计中，如专家系统中，往往采用产生式规则和其他方法相结合的知识表
达技术，同时，辅以知识库管理系统提高其检索效率。
 2.知识库管理系统 一般说来，知识库管理系统KBMS的设计应具有下列功能： （1）知识存人管理功能
：包括知识增删、修改、补充、更新、积累以及学习等功能。
 （2）知识取出管理功能：包括知识检索、查询、调用、以及关系推理和联想等。
 （3）知识库维护功能：包括知识保密、矛盾性、冗余性、完整性检查、存储设备的保护与备用等。
 （4）知识库运行管理功能：包括会话、通信、显示、记录管理，以及存取控制、管理协调、知识共
享等。
 知识库的运行管理中，要求实现下列目标： （1）知识库完整性。
完整性指知识库中内容的正确性（真实性）、有效性（无冗余）、相容性（无矛盾）。
 （2）知识库独立性。
独立性指知识库相对于用户的独立性。
即知识库的组织结构变化，不影响用户的应用范围。
用户编制应用程序，不依赖于知识库的组织结构。
在一定的知识表示方式范围内，知识库有一定的通用性。
 为了在对知识库进行增删、修改过程中，保持知识库的完整性、共享性和独立性，要进行知识同化、
知识顺应。
 所谓“知识同化”是在满足完整性条件下，将新知识存入知识库的输入操作技术。
 所谓“知识顺应”是在满足完整性条件下，对知识库进行增删、修改的知识输入操作技术。
 知识同化、知识顺应，都是为了进行知识获取，从外部（用户或专家）向知识库输入知识的基本操作
。
其共同目的是：在保持知识库完整性（正确性、无矛盾、无冗余）的条件下，对知识库进行扩充、修
改、增删和更新。
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编辑推荐

《广义人工智能》可供从事智能科学与技术、信息科学、控制科学与工程等领域研究的科技工作者及
高等院校相关专业的师生参考。
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