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内容概要

　　本书以浅显易懂的方式及众多的实务案例来说明如何以Pro/E野火3.0中文版或英文版来设计组件
产品的三维运动机构，并进行机构的位置分析、运动分析、动态分析、静态分析及力平衡分析。
涵盖的内容包括：机构设计的基本流程及简易范例；设定约束条件，以装配固定不动的组件；设定连
接条件，以装配可移动的组件；拖曳组件，以测试机构设计的正确性；设定机构分析与仿真的初始条
件；定义伺服发动机的驱动轴及发动机的规格；定义动态分析所需的负载及组件（例如重力、重力发
动机、力及力矩、弹簧、阻尼器等）；定义进阶的组件连接方式（例如凸轮及齿轮）；进行各类型的
机构分析：位置分析、运动分析、动态分析、静态分析、力平衡分析；回放及录制机构的动态仿真；
测量机构运动的各项数据（如位移、速度、加速度、负载、冲击力、冲量等）；产生机构上关键位置
的运动轨迹曲线；产生机构运动的包络形状等。
　　本书着重于讲解Pro/E野火3.0使用时的“逻辑思考”，让读者从本书了解Pro/E3D动态机构设计的
理念，而不只是局限于命令的位置与命令的操作。
本书提供了相当多的动态机构设计范例，使读者能从实例中培养实务设计的能力。
本书所附光盘含有多媒体教学系统，由作者以Pro/E野火3.0逐步示范及解说书中数个范例的详细操作
过程。
本书的光盘也含有作者2005年的演讲讲座影片及作者所开发的Pro/E标准零件库软件。
　　本书适用于大专院校“计算机辅助设计”、“机构学”、“机械设计”等相关课程的上课或实习
教材。
同时，业界人士也可以利用本书来学习如何以Pro/ENGINEER野火3.0进行动态机构的设计。
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作者简介

林清安，台湾大学学士、美国哥伦比亚大学硕士、美国普度大学博士、美国密苏里大学机械系助理教
授，现为台湾科技大学机械系教授。
林教授从事3DCAD／CAM及Pro／E教学及研究工作近16年，发表30余篇学术期刊论文，主持30多
项Pro／E研发计划，撰写约、50本Pro／E书籍，在中国许多
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　创建运动包络1O　测量机构运动的各项数据　10.1　机构运动数据测量的简例　10.2　测量结果的
对话框说明　10.3　测量定义的对话框说明　10.4　机构运动数据测量的范例——压缩机运动11　凸轮
及齿轮　11.1　凸轮从动机构的设置　11.2　凸轮从动机构连接的范例　11.3　齿轮的设置　11.4　齿
轮的范例12　零件碰撞的机构分析与仿真　12.1　零件碰撞的说明　12.2　零件碰撞的实例13　动态机
构设计实例　13.1　起重机循迹移动　13.2　进排汽阀门的运动
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编辑推荐

　　《Pro/ENGINEER动态机构设计与仿真》（野火3.0中文版）着重于讲解Pro/E野火3.0使用时的"逻
辑思考"，让读者从《Pro/ENGINEER动态机构设计与仿真》（野火3.0中文版）了解Pro/E 3D动态机构
设计的理念，而不只是局限于命令的位置与命令的操作。
《Pro/ENGINEER动态机构设计与仿真》（野火3.0中文版）提供了相当多的动态机构设计范例，使读
者能从实例中培养实务设计的能力。
《Pro/ENGINEER动态机构设计与仿真》（野火3.0中文版）所附光盘含有多媒体教学系统，由作者
以Pro/E野火3.0逐步示范及解说书中数个范例的详细操作过程。
《Pro/ENGINEER动态机构设计与仿真》（野火3.0中文版）的光盘也含有作者2005年的演讲讲座影片
及作者所开发的Pro/E标准零件库。
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