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内容概要

　　《先进制造技术创新研究丛书：知识驱动型拟人智能控制系统研究》在总结和分析目前智能控制
研究和应用中存在的问题的基础上，提出了基于知识驱动的拟人智能控制系统的整体框架，并对多元
信息融合机理、多元信息的采集和处理方法、知识获取与知识进化理论、拟人智能控制策略和实现方
法进行了系统、深入的研究。
最后，以汽车行驶辅助控制系统为系统原型，对文中提出的相关理论和方法进行了验证。
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章节摘录

版权页：   插图：   实验表明，本书所提出的方法，对于车辆可行区域内的目标检测具有较好的适应性
，可有效抑制交通标识、背景及光线变化等给目标识别造成的干扰。
同时，计算出的行车影响度综合考虑了障碍物的尺寸、与车辆的相对距离及车辆的行驶速度等因素，
其数值的大小直接反映了对行车的影响的大小，物理意义明确，使用方便。
实验结果与实际情况非常接近。
 3.3 图像理解 图像理解（Image Understanding，IU）的最终目标是给出图像的解释，这些解释可以说明
图像所包含内容的意义。
基于知识的图像理解是研究用计算机进行图像理解的有关理论和技术方法。
图像理解是一个基于知识的过程，需要知识的支持，在对图像进行理解时要充分利用和图像有关的知
识，才能实现对图像的正确理解。
涉及图像理解的两个主要学科是人工智能（AI）和图像处理（Image Processing，IP），它们对图像理
解的贡献是巨大的。
图像理解的应用需求在迅速增长，越来越多的复杂图像解释需要自动完成，而不同专业领域的应用都
需要有相关的专业知识的支持才能实现。
因此，建立一个基于知识的图像理解模式是十分必要的。
 我们知道计算机视觉需要图像的先验知识才能完成图像的解释。
知识在图像理解中具有重要的作用，它包括三种类型：感知、语义和功能性知识。
感知知识使我们能够以线、边界、区域来理解图像，属于图像理解的最低层次；语义知识用来描述一
些抽象的概念，如形状和目标，目标之间的关系以及图像中目标的组成部分等；功能性知识则涉及图
像有关解释中某种特殊知识的选择和应用以及推理过程的引导。
建造基于知识的图像理解系统，就是要集成各种不同类型的知识，来解决图像解释中存在的不一致或
模糊的有关问题。
 3.3.1基于知识的图像理解系统的结构 迄今为止，已经有许多用于处理和分析数字图像的成熟算法，可
以为我们提供理解某些特定图像的有力工具。
但是，要给出一个适用于所有图像的理解方法却很困难。
其主要原因在于理解每幅图像的方式可能多种多样，就像具有不同知识背景的人对同一幅图像可能产
生完全不同的理解一样。
因此，对计算机系统来说，只有建立与预期对象相适应的模型，即使系统具有与预期对象相适应的知
识体系，才能正确理解图像中的内容。
 基于知识进行图像分析（IA）的一个主要目标是获取如何使用、组织和编写图像处理算法中有关描述
的知识，从而帮助那些不具有专家知识的IA领域来进行有效的图像处理。
一个图像理解系统的性能主要依赖知识模型结构的设计。
因此，只有设计出一个通用能力较强的模型，才能完成图像的理解。
一个完善的图像理解模型应能够解决以下问题。
 （1）能够在知识模型和理解实例发生变化时进行自动调整。
 （2）图像操作的规划，如把主目标分解成几个子目标以及更进一步把子目标分解成相应的处理步骤
。
 （3）在分析的过程中能够对处理流程加以控制，如可采用从下到上、从上到下、分布或集中的控制
方式。
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编辑推荐

《知识驱动型拟人智能控制系统研究》内容新颖，是对作者多年科研工作的总结。
《知识驱动型拟人智能控制系统研究》可作为从事智能控制、知识发现、数据挖掘、传感与检测技术
等相关领域研究生的教材和相关专业人员的参考书。
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