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前言

　　根据2003年1月教育部组织的全国高等学校教学研究中心在黑龙江工程学院召开的“21世纪中国高
等学校应用型人才培养体系的创新与实践"课题审定会的有关精神，在原高等学校通用的计算机控制技
术的基础上，根据理工类应用型本科专业的特点，编写了计算机控制技术的教材。
　　计算机控制技术主要内容包括四部分：第一部分主要介绍计算机控制技术基础，包括计算机控制
技术概述、输入、输出通道的原理及数字滤波技术处理；第二部分主要讨论计算机控制技术的控制算
法、数字控制器的设计及其应用；第三部分主要讨论研究工业控制计算机及网络集成式分散控制系统
；第四部分主要介绍计算机控制系统的设计方法和应用。
　　为了让读者能全面、系统地掌握计算机控制系统的知识，达到教育部对应用型本科的要求，在编
写本教材时，根据应用型本科的特点，力求由浅入深，循序渐进，通俗易懂，基本概念和基本知识的
解释准确清晰，计算机控制技术知识的介绍简明扼要，注重将计算机控制系统的硬件和软件有机地结
合起来，注重计算机工业控制的软件设计及其应用，并介绍了网络集成控制技术和分散控制系统。
通过典型的控制系统的软件和硬件设计来使读者更深入地理解计算机控制系统的各个组成部分，本书
的编写重点突出，以帮助读者掌握关键技术并全面理解本书内容。
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内容概要

本书全面介绍了计算机控制技术的概况、过程输入及输出通道、数字PID控制算法、数字控制器的设
计、工业控制计算机、网络集成式分散控制系统、计算机控制系统的设计。
    本书编写力求反映应用型本科的要求和工科专业的教学特点，内容力求由浅入深、循序渐进、通俗
易懂、基本概念和基本知识的解释准确清晰、计算机控制技术的说明简明扼要，重点介绍了计算机控
制系统的组成、数字PID控制算法及数字控制器的设计，注重将计算机的硬件和软件设计有机地结合
起来，并且特别注意以形象直观的形式来配合文字表述，重点突出，以帮助读者掌握计算机控制技术
的主要内容。
    本书可适应不同层次的读者选用，即可用于高等学校工科本科教材，也适用于各类工程技术人员参
考、阅读。
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章节摘录

　　⑤数据管理程序这部分程序用于生产管理，主要包括画面显示、变化趋势分析、报警记录、统计
报表打印输出等。
　　⑥数据通信程序数据通信程序主要完成计算机与计算机之间、计算机与智能设备之间的信息传递
和交换。
这个功能主要用在分散型控制系统、分级计算机控制系统、工业网络等系统中。
　　6）系统调试与运行　　系统的调试与运行分为离线仿真调试阶段和在线调试运行阶段。
离线仿真调试阶段一般在实验室或非工业现场进行；在线调试与运行阶段是在生产过程工业现场进行
。
其中离线仿真与调试阶段是基础，其目的是检查硬件和软件的整体性能，为现场投运作准备；现场投
运是对全系统的实际考验与检查。
系统调试的内容很丰富，碰到的问题千变万化，解决的方法也多种多样，并没有统一的模式。
　　（1）离线仿真调试　　硬件调试包括对各种标准功能模板的调试，要按照说明书检查其主要功
能。
在调试A／DN D／A．模板之前，必须准备好信号源、数字电压表、电流表等。
对这两种模板首先检查信号的零点和满量程，然后再分档检查，比如满量程的25％、50％、75％
、100%，并且上行和下行来回调试，以便检查线性度是否合乎要求。
如有多路开关板，应测试各通路是否能正确切换。
利用开关量输入和输出程序来检查开关量输人（DI）和开关量输出（D0）模板。
测试时可在输人端加开关量信号，检查读人状态的正确性，可在输出端检查（用万用表）输出状态的
正确性。
硬件调试还包括现场仪表和执行机构，如压力变送器、差压变送器、流量变送器、温度变送器以及电
动或气动调节阀等。
这些仪表必须在安装之前按说明书要求校验完毕。
如是分级计算机控制系统和分散型控制系统，还要调试通信功能，验证数据传播的正确性。
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编辑推荐

　　《计算机控制技术》可适应不同层次的读者选用，即可用于高等学校工科本科教材，也适用于各
类工程技术人员参考、阅读。
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